1 Achsen Schrittmotorsteuerung
STEP CONTROL ONE

.
DEVELOPING PROGRESS

Die STEP CONTROL ONE ist eine 1- Achssteuerung fir Schrittmotorendstufen mit Step/Direction-

Schnittstelle.

e Open Loop Steuerung zum Anschluss an eine Schrittmotorendstufe.

e Unabhangig von SchrittmotorgroRe und Endstufenleistung

e Funktioniert ,out of the box’ fiir einfache Stellaufgaben (z.B.
Gassenverstellung) ohne zuséatzliche Parametrierung per Software

e Zwei Funktionstasten fir links/ rechts verfahren (gleiche Funktion wie
Steuereingdnge F1/F2)

e Drehregler zur Einstellung von Rampe und Geschwindigkeit

e  Zusatzliche Einstellmoglichkeiten via USB und Software

e  Erweiterter Betriebsmodus, umschaltbar mit zusatzlichen einstellbaren
Funktionen: Lageregler, Drehzahlsteller, Relative Positionierung, Absolute
Positionierung, Zylinderfunktion, Loops

e  Einstellbare Geschwindigkeiten, Beschleunigungs- und
Verzégerungsrampen

e  Parametrierbare Referenzfahrt, Referenzieren via Endschalter (Erw.
Betriebsmodus)

e 4 Digitale 24V Eingdnge fur vordefinierte Funktionen

(Endschalter positiv / negativ, Freigabe, Start Referenz)
oder zur freien Verwendung (z.B. fur Sensoren und Schalter)

e 2 Digitale 24V Ausgénge fiir vordefinierte Funktionen
(Motor Running, Target Reached, Function active, Reference done)
oder zur freien Verwendung (z.B. fiir Ventilansteuerung oder andere
Aktoren)

e Digitale 24V Steuereingange fur Funktionen (F1, F2/ identisch zu
Tastenfunktion) und Referenzschalter (NC)

e Gesamte Konfiguration wird in der Hardware abgespeichert.
o e Offenes Kommunikationsprotokoll (virtual COM Port) zur einfachen
- Steuerungsanbindun
o @B 5 8 [

e Software zur schnellen Steuerungsinbetriebnahme frei verfiigbar
D c ® 2 TE Hutschienengehduse mit kompakten Abmessungen 90mm x 36mm x
58mm zur Schaltschrankmontage auf Hutschiene oder verschraubt auf
Montagetafel

ANWENDUNGSBEISPIELE

e Automatisierte Materialzufuhr oder Entnahme
Messmittelpositionierung fiir Priifanlagen
Rundtakttisch

Fordertechnik, z.B. Drehstation, Wender
Fertigungs- und Montageautomatisierung

e  Sortieranlagen

e  Labortechnik, z.B. automatisierter Probenwechsel

SOFTWARE

Die Steuerungsschnittstelle der STEP CONTROL ONE ist frei verwendbar und dokumentiert, damit jeder individuelle
Software zur Ansteuerung erstellen kann. Fir einfache Steuerungsprozesse kénnen auch die vordefinierten Funktionen
verwendet werden. Sind die Einstellmoglichkeiten hier nicht ausreichend, so kdnnen auch kundespezifische Losungen in die
STEP CONTOL ONE erganzt werden.

Gerne erstellen wir auch eine individuelle Software fir lhre Automatisierungsaufgabe.
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UNIVERSELL EINSETZBAR

An die digitalen I/O’S der STEP CONTOL ONE kdnnen Aktoren (z.B. Ventile), Sensoren (z.B. Initiatoren) oder auch eine SPS
angeschlossen werden. Die beiden Funktionseingdnge F1 und F2 sind identisch zur Funktion der beiden Tasten und kénnen
z.B. durch externe Tasten oder eine SPS angesteuert werden. Uber den USB-Anschluss kann die STEP CONTOL ONE
komfortabel parametriert werde.

Aktoren-
Sensoren
PLC

F1
F2
Referenzschalter

2 Dig. 24V

Outputs

usB

KOMFORTABEL UND EINFACH
Durch die freie Software (Download) kann die erweiterte Konfiguration der STEP CONTROL ONE durchgefiihrt werden. Die
gesamte Konfiguration kann in Dateien gespeichert und geladen werden, um Einstellung einfach zu kopieren.

@ Connected to Stepper Control One V1.0 on COMT - m] X
Settings Control
L}
B ‘ @ @ @ Position 0
POS[ING] D LLENETE
Common Parameters Reference TRIM [INC] . . 100 -

5000
VEL INC/5] | 10000 GET  VELtoSW[INC/s] 5000 | specd — e
ACC [INC/s?] | 100000 GET VEL off SW [INC/s] Ramp + Speed
DEC [INC/s"] [ 100000 || GET| ACCIINC/s) a R)
Mot Inverted  [] e RECINCE] 10000
Controller Function [ON] Fes@izisg D

88000 INC/s* 22080 INC/s

Log move to cmds

Reference
02 - MOVE RELATIVE ~ dar gl Ear Position(INC] State: O
02 MOVE RELATIVE Start Reference
Position Change
Function Input 1: | 10000 HEmbis
Function Input 2:  |-10000
[ System must be referenced Clear

[J Use analog inputs for VEL and ACC/DEC
@ Brake Emergency Stop
USER |-O Functions script = >

i1 | NONE ~ [JouTt |MoNE - ez
Status Update & [JLeg

Clear [ Auto Update

IN2 | NOMNE ~| [JouT2 |NONE ~
IN3 | NONE ~ 128
IN4 | NOMNE ~

<< F1| F2=» | REFSW

Set All Get All
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